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Warum gPython?
Griinde fiir Python.

Welche Programmiersprache ist die Richtige?

 Nahe zur Hardware (C++, Assembler)
* Geschwindigkeit (C++, Assembler)

» CodegrofBe

« Intuitivitat

e Verstandnis des Codes

C/C++
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Warum #Python?
Griinde fiir Python.

Geschwindigkeit

* Berechnung von Algorithmen
o Zugrift auf Speichereinheiten
« Ubertagungsraten spezieller Schnittstelle

» Sensordaten empfangen und verarbeiten.
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Warum gPython?
Griinde fiir Python.

Python und C

Die einzelnen Python-Module wurden in C geschrieben

Python und Micropython konne durch C-Module
erweitert werden.

Python biete den idealen Kompromiss zwischen
einfacher Darstellung des Codes und der Performance.
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MicroPyhton — was ist das?

* 2014 vom Australischen Physiker Damien George
entwickelt.

https://micropython.org/

 vollstandige Python Implementation mit
Hardwarespezifischen Modulen.

« STM32, ESP32, ESP8266, ...



https://micropython.org/
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Die Hardware:
ESP32 mit OLED-Display

Controller

Systemtakt

Programmspeicher
GPIO

Netzwerk
Schnittstellen
Wandler

Display

== Versorgung
{ﬁ‘é’::' -:}

2-Kern-Prozessor Xtensa LX 6
240 MHz

4 Mbyte

29

Wifi und Bluetooth

UART, SPI, 12C

AD und DA

0.92“-OLED 128x64 Pixel
Uber USB oder JST PH Buchse

1. Vorstellung und Orientierung, Reinhard Weif3, 15.03.2021
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Die Hardware:

ESP32 mit OLED-Display

Systemkonfiguration

e MicroPython:

* Thonny - IDE:

« UART-Bridge:

https://micropython.org/

https://thonny.org

https://www.silabs.com



https://thonny.org/
https://www.silabs.com/
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Die Hardware:
ESP32 mit OLED-Display

Systemkonfiguration

ESP32-Board

Firmware
(uPython)

Bootloarder
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Warum Micropython?

I0-Pins — unser erstes Programm

® O = Thonny - MicroPython device :: /[Ws_Schalter.py @ 10: 18
J = ()] o)
[ Ws_Schalter.py ] =
1 import time
2 from machine import Pin
3
4 SW1 =16
5
6 swl = Pin(SW1, Pin.IN, Pin.PULL_UP)
7
8 while True:
9 print("Schalter 1: " + str(swl.value()))
10 time.sleep(1)|
11
12
13
Shell = ‘
Schalter 1: 1
Schalter 1: 1
Schalter 1: 0
Schalter 1: 0
Schalter 1: 1
>>>
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MicroPython (ESP32)
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Warum Micropython?

OLED — unser zweites Programm

(] (] = Thonny - MicroPython device :: [FirstOLED.py @ 18 : 1
BT (5] -

<untitied> | [FirstOLED.py] -

from machine import Pin, I2C, ADC
from ssd1306 import SSD1306_I2C
import time

pinl16 = Pin(16, Pin.OUT)
pinl6.on()

i2c = I2C(sc1=Pin(15), sda=Pin(4))

11 oled = SSD1306_I2C(128, 64, i2c)

14 while True:

15 oled.fill(0)

16 oled.text('Hallo Python', 30,20)
17 oled. show()

18 | time.sleep(1)

Shell = ’

olllaLLerL 1 VvV
Schalter 1: 1
Schalter 1: 1

MicroPython (ESP32)
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Quellenverzeichnis

e Inhalt:

* https://micropython.org/

* Udemy Kurs von Werner Bocker

* Der Hobbvelektroniker (YouTube)
 Bild S. 6, ESP32 OLED von AMAZON
* MicroPythonBlog auf aeternus.de



https://micropython.org/
https://www.udemy.com/course/micropython-python-fur-mikrocontroller-esp32-und-stm32/
https://www.youtube.com/channel/UCwu8lvZAc3HSjM2RsimeStA
https://aeternus.de/




