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Welche Programmiersprache ist die Richtige?

• Nähe zur Hardware (C++, Assembler)
• Geschwindigkeit (C++, Assembler)
• Codegröße
• Intuitivität
• Verständnis des Codes

C/C++ Pyhton
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• Berechnung von Algorithmen
• Zugriff auf Speichereinheiten
• Übertagungsraten spezieller Schnittstelle
• Sensordaten empfangen und verarbeiten. 

Geschwindigkeit
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• Die einzelnen Python-Module wurden in C geschrieben
• Python und Micropython könne durch C-Module 

erweitert werden. 
• Python biete den idealen Kompromiss zwischen 

einfacher Darstellung des Codes und der Performance.

Python und C
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• 2014 vom Australischen Physiker Damien George 
entwickelt.

https://micropython.org/
• vollständige Python Implementation mit 

Hardwarespezifischen Modulen.
• STM32, ESP32, ESP8266, …

MicroPyhton – was ist das?

https://micropython.org/


WiFi Kit 32
Controller 2-Kern-Prozessor Xtensa LX 6

Systemtakt 240 MHz

Programmspeicher 4 Mbyte

GPIO 29

Netzwerk Wifi und Bluetooth

Schnittstellen UART, SPI, I2C

Wandler AD und DA

Display 0.92‘‘-OLED 128x64 Pixel

Versorgung Über USB oder JST PH Buchse
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• MicroPython:
https://micropython.org/

• Thonny - IDE: 
https://thonny.org

• UART-Bridge:
https://www.silabs.com

Systemkonfiguration
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ESP32-Board

Systemkonfiguration

Bootloarder

Firmware
(µPython)
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5V

PIN16

GND
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• Inhalt: 
• https://micropython.org/
• Udemy Kurs von Werner Böcker
• Der Hobbyelektroniker (YouTube)
• Bild S. 6, ESP32 OLED von AMAZON
• MicroPythonBlog auf aeternus.de

https://micropython.org/
https://www.udemy.com/course/micropython-python-fur-mikrocontroller-esp32-und-stm32/
https://www.youtube.com/channel/UCwu8lvZAc3HSjM2RsimeStA
https://aeternus.de/


Vielen Dank
für Ihre Aufmerksamkeit.


